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LỜI NÓI ĐÀU

Cuộc cách mạng kỹ thuật số cùa thế kỳ X X I đã và đang diễn ra với tốc 
độ và quy mô lớn hơn nhiều so với các cuộc cách mạng kỹ thuật số trước 
đây. Trong suốt thế kỳ XX, thế giới đã được chủng kiến hai cuộc cách mạng 
kỹ thuật sô chính đó là: Các máy tính đã được phút triển và được ứng dụng 
rộng rãi trong các văn phòng và hộ gia đình; mạng Internet ra đời và phát 
triển đã kết nối các máy tính lại với nhau và đã làm thay đối cơ bàn cách 
thức mù con ngitời tương tác với thế giới số.

Hiện nay, chúng ta đang đứng trước một cuộc cách mạng kỹ thuật số  
cùa thế kỳ X X I đó là các đối tượng thông minh kết nối thế giới số  với thế 
giới vật lý, từ  đó hình thành nên một kiến trúc mạng Internet mới trong 
lương lai: Kiến trúc Internet o fTh ings (ỉoT). Người ta đã dự đoán rằng số  
lượng các đối tượng thông minh sẽ  tăng lên tới hàng tỷ thiết bị trong mười 
năm tới và sẽ cỏ những thay đoi cơ bàn trong cách thức đề con người tương 
tác với cả thế giới số và thế giới vật lý.

M ạng cảm biến không dây là một dạng cùa mạng các đối tượng thông 
minh. Trong đỏ, mỗi nút cám biến không dây bao gồm một bộ thu phát vô 
tuyến, một bộ vi xử  lý và các cảm biến dùng đế đo lường và cảm nhận về thế 
giới vật lý hoặc một thiết bị truyền động đế làm thay đối thế giới vật lý. 
M ạng cùm biến không dây có rất nhiều ứng dụng tiềm năng nhu giám sát 
môi trường, lự  động hóa tòa nhà, ngôi nhà thông minh, tụ  động hóa trong 
sản xuất nông nghiệp và công nghiệp, giám sát tình trạng sức khỏe bệnh 
nhân, ứng dụng trong quân sự...

Trong suốt một íhập kỳ qua, mọi nghiên cứu tập trung vào mạng cám 
hiến không dây đểu cho rằng kiến trúc 1P là không phù hợp đổi với các ứng 
dụng cùa mạng cam biến không dây. Nhiều nhà nghiên cứu đã lập luận 
rằng các giao thức 1P là không phù hợp với các thiết bị có tài nguyên hạn 
chế về năng lượng, bộ nhớ và khá nũng xứ lý như các nút càm biên không 
dây. Kết quà là đã có nhiều giao thức mới được nghiên cứu và ứng dụng
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cho các mạng cảm biến không dây. Tuy nhiên, các mạng cùm biến này cần 
phai thông quu mộI Gateu ay đê có thê giao liêp được với mạng, ỉnlernei và 
các mạng IP khác. Các Gatexvay lớp ứng dụng là rất phức tạp đê thiết kế và 
quan lý. Đây là một trong những nhược điêm chính đối vrrì các mạng cam 
hiến không dây được pháI triên không dựa trên nền kiến trúc IP.

Tỏ chức tiêu chuãn hỏa quốc tế IETF đã rất nỗ lực trong việc chuân 
hóa IPv6 cho các mạng cá nhân không dây công suất thắp (6LoWPAN) nói 
chung và các mạng cảm biến không dây nói riêng. Chuản mới này cho phép  
sứ dụng IPv6 trong các mạng cám biến không dây trên nền chuân truyền 
thông vật lý IEEE 802.15.4. Cùng với đó, một nhóm làm việc khác cùa IETF  
(RoLL) làm việc ve vấn để định tuyến qua các mạng này. Nhóm làm việc 
này đã thiết ké và xác định một giao thức định tuyến IP mới được gọi lù 
giao thức định tuyến IPv6 cho các mạng tốn hau công suất thấp (RPL). Một 
trong những lợi ích chính cua kiến trúc IP đó là các mạng cam biến không, 
dây có thế kết nối trực tiếp với Internet và sừ  dụng chuan kiến trúc dịch vụ 
Weh cho các mạng này mù không cần đến các Gateway lớp ứng dụng.

Cuốn sách này giới thiệu về mạng càm biến không dây dựa trẽn nền 
kiến trúc IP. Thông qua cuốn sách, bạn đọc có thế hiếu được cách thức đẽ 
các mạníĩ cám biến không dây trên nền kiến trúc IPv6 cỏ thế tương tác 
được với nhau và kết nối được với các mạng IP khác. Cuốn sách này được 
chia làm 7 chương như sau:

Chương 1: Giới thiệu về mạng cảm biến không dây.
Chương 2: Kiến trúc 1P cho mạng càm biến không dãy.
Chương 3: Các giao thức lớp giao vận.
Chương, 4: IPv6 cho mạng cảm biến không dây.
Chương 5: Lớp thích ứng 6LoWPAN.
( 'hương 6: Giao thức định tuyến RPL.
Chương 7: Giao thức lớp ứng dụng CoAP.
Các tác già hy vọng rang cuốn sách nàv sẽ có ích cho nhiều bạn đọc. 

nhất là sinh viên các ngành Điện tứ truyền thông, Đo lường, Diều khiên và 
Tự động hóa.
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