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LỜI NÓI ĐẦU

Ngày nay “robot” đã trở nên quen biết với rất nhiều người, đặc biệt là 
với các bạn trẻ, những người ham muốn tìm hiếu, yêu thích cái mới và hăng 
hái trong sáng tạo. Ngành khoa học công nghệ, tạo ra các sán phâm “robot”, 
được gọi tên là ‘robotics”. Trong “robotics” có hầu hết các vấn đề của “cơ 
điện tử” (mechatronics). Sự liên kết tích họp cộng năng của các ngành cơ 
khí, điêu khiên điện tư và công nghệ thông tin là những nội dung cốt lõi cùa 
cơ điện từ. Sự phát triền cua cơ điện tử đều phản ánh trong khoa học công 
nghệ robot.

Vào đầu thập kỷ 60 cúa thế kỷ XX, hình ánh robot trong khoa học 
viễn tướng mới có mặt đầu tiên ớ một công ty của Mỹ với tên gọi là “robot 
công nghiệp” (industrial robots). Bước sang thế ký XXI này, tỷ lệ đầu tư 
cho robot công nghiệp trên thế giới giảm đi trên 30%, nhưng lại tăng rất cao 
cho “robot dịch vụ” (service robots). Cùng với những tiến bộ vượt bậc cùa 
cơ điện tư robot dịch vụ phát triển rất nhanh chóng, rất đa dạng trong nhiều 
mặt hoạt động đời thường, cũng như trong an ninh, quốc phòng, vấn  đề chu 
chốt cho sự phát triển các loại robot dịch vụ đa dạng đó là các thành tựu về 
“robot thông minh” (intelligent robots).

Ripn và đai dưnme chiếm trên 70% diên tích bề măt trái đất. Nó có vai 
về nguồn dinh dưỡng và nguồn tài nguyên nói trên cùng với nguyện vọng 
khoa học muốn tìm hiếu, khám phá về biên là những lý do thúc đây việc  
khai phá sâu hơn nữa xuống lòng đại dương. Nhằm vượt qua những hạn chế 
và tránh những rủi ro cho thợ lặn, từ những năm 70 đã xuất hiện “Robot 
dưới nước” (underwater robots), một loại robot dịch vụ, phục vụ chu yếu 
cho việc nghiên cứu và khai thác biên.

Hiện nay, robot dưới nước còn được sử dụng trong nhiều lĩnh vực 
khác Trong ngành dầu khí, robot dưới nước được sứ dụng đê làm những 
công việc như kiểm tra các công trình giàn khoan và đường ống dẫn khí, 
dẫn dầu ờ ngoài khơi. Trong ngành viễn thông, robot dưới nước được sử 
dụng đê kháo sát đáy biên, trước khi đặt cáp trong lòng biên và đê theo dõi
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hiện trạng các cáp truyền. Trong lĩnh vực môi trường, robot dưới nước được 
trang bị các sensor để thu thập dữ liệu về độ phóng xạ, độ rò ri cùa các 

nguồn khí dưới đáy biển.

Trong lĩnh vực quân sự, robot dưới nước ngày càng được sử dụng 
trong nhiều việc, như cài đặt hoặc tìm kiếm  và tháo gỡ thủy lôi, min. Nó có 
thể thực hiện các thao tác gây rối đối phương hoặc trực tiếp tác chiến dưới 
nước. Ngoài ra, nó còn sử dụng rất hiệu quả trong công tác cứu hộ. Trong 
các lĩnh vực khác như trong ngành thủy sản, robot dưới nước được sử dụng 
để theo dõi các đàn cá, trong ngành năng lượng nguyên tử các robot dưới 
nước được dùng để kiểm tra các thiết bị ngập nước...

Đối với nước ta, là nước có bờ biển dài và những năm gần đây đang 
bẳt đầu kế hoạch khai thác tiềm năng từ biền và rất chú trọng vấn đề chù 
quyền biển đảo, thì việc quan tâm nghiên cứu ứng dụng và phát triển robot 
dưới nước là một việc làm cần sớm được triển khai. Trong tương lai, việc 
nghiên cứu và ứng dụng robot dưới nước sẽ phát huy hiệu quả cao và có thể 
giúp chúng ta khám phá, chinh phục và làm chủ đại dương.

Nội dung cuốn sách “Robot dưới nước” gồm  có 3 phần:

Phần 1 trinh bày các vấn đề chung về robot dưới nước, từ các bước 
phát triến hiện đại của robotics đến những vấn đề tổng quát về robot dưới 
nước. Ke tiếp là các bộ phận chức năng cơ bản, các cấu hình tiêu biểu của 
robot dưới nước, các hệ thống cảm biến và truyền dẫn thông tin.

Phàn ? mộ tả các loại hình của robot dưới nước, từ sư đa dane của các 
một sô sáng chê mới liên quan đên robot dưới nước.

Phần 3 nói về một loại robot bắt chước cá, loại sinh vật điển hỉnh cùa 
sông nước, gọi tên là “robot cá”. Trong đó trinh bày các cấu hỉnh tiêu biều 
cùa chúng và ứng dụng các loại hình đa dạng cùa robot cá.

“Robot dưới nước” là cuốn sách thứ tu, sau ba cuốn sách: “Robot -  
thê giới công nghệ cao cùa bạn", “Robot giống người” và “Robot -  bay”, 
trong tù sách “Robot với tuôi trẻ” của Hội khoa học Công nghệ Robot Việt 
Nam. Hội chù trương xây dụng tủ sách này đề đáp ứng yêu cầu tìm hiểu và 
sáng tạo robot của đông đào các bạn trẻ và những người yêu thích robot.

Tham gia sưu tầm tài liệu biên soạn cuốn sách này còn có các cộng sự 
của V iện Khoa học Công nghệ Phương N am , các sinh viên  Đại học
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