




PGS.TS. LẠI KHẮC LÃI 
TS. ĐẶNG DANH HOANG, TS. LÊ THỊ THU HÀ

GIÁO TRÌNH

LÝ THUYẾT MẠCH 
TÍN HIỆU

Tập 2

NHÀ XUÁT BẢN ĐẠI HỌC THÁI NGUYÊN 
NĂM 2017



01 - 146
M Ả  S Ố :--------------------

ĐHTN-2017



LỜI NÓI ĐẦU

Giáo dinh Lý thuyết mạch tin hiệu được biên soạn theo kế hoạch và 
chương trình đào tạo các ngành Kỹ thuật điện tư. truyền thông. Kỹ thuật má}' 
tính cùa trường Đại học KỸ thuật Công nghiệp. Giáo trình gồm 14 chương được 
chia thành 2 tập phù hợp vói 2 học phần của chương trinh đào tạo và kế hoạch 
giảng dạ}' môn học.

Tiếp theo tập 1, tập 2 của cuốn sách gồm 6 chương cua học phần 2 (từ 
chương 9 đến chương 14) đề cập các phương pháp phân tích mạch phi tuyến ờ 
chế độ xác lập và chế độ quá độ; mạng bốn cực tương hỗ. mạng bốn cực không 
tương hỗ và các ứng dụng của chúng.

Ngoài nội dung chính, ưong một so chương còn có phẩn phụ chương (cỡ 
chữ nhó hơn) giúp cho sinh viên có thê mớ rộng kiến thức đã được trang bị. Sau 
khi học xong mỗi chương, sinh viên cẩn đọc câu hói ôn tập và ghi tóm tắt phẩn 
trá lời của mình đề cùng cố và nắm chắc hơn kiến thức đã học.

Phần phụ lục ớ cuối sách sẽ cung cấp những kiến thức rất cơ bản về Matlab 
nham giúp bạn đọc nhanh chóng nẳm bắt được cách giải bài toán mạch bàng 
Matlab. Tuy nhiên, muốn hiêu sâu hơn về phần mềm này, bạn đọc cần tham 
khao thêm những cuốn sách chuyên kháo khác.

Cuôn sách đo PGS.TS. Lại Khắc Lãi chủ biên và biên soạn chương 13. 
chương 14. phẩn phụ lục; TS. Đăng Danh Hoằng biên soạn chương 11. chương 
12; TS. Lê Thị Thu Hà biên soạn chương 9 và chương 10.

Chúng tôi chân thành cảm ơn Lãnh đạo Đại học Thái Nguyên. Ban Giám 
hiệu ừuờng Đại học Kỹ thuật Công nghiệp, bộ môn Kỹ thuật điện - Khoa Điện 
và các bạn đồng nghiệp đã tạo mọi điều kiện thuận lợi. động viên và đóng góp 
những ý kiến quí báu để chúng tôi hoàn thành giáo trinh. Trong quá trinh biên 
soạn, không tránh khôi những thiếu sót, chúng tôi mong nhận được ý kiến đóng 
góp của các bạn đồng nghiệp và quý độc giả để giáo trinh được hoàn thiện hơn 
trong lẩn tái bản.

Mọi góp ý xin gửi về địa chi E.mail: liỉaitnu(cbsmaịl. com
Ngày 20 tháng 02 năm 2016 
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