
Số hóa bởi Trung tâm Học liệu – Đại học Thái Nguyên                             http://www.lrc-tnu.edu.vn 

 

ĐẠI HỌC THÁI NGUYÊN 

TRƯỜNG ĐẠI HỌC KỸ THUẬT CÔNG NGHIỆP 

--------------------------------------- 

 

  

 

 

` 

LUẬN VĂN THẠC SĨ KỸ THUẬT 

 

 

 

 

NGHIÊN CỨU NÂNG CAO CHẤT LƯỢNG DÂY TRUYỀN 

CẤP THAN CHO LÒ HƠI NHÀ MÁY NHIỆT ĐIỆN 

 

 

 

 

NGÀNH                             : TỰ ĐỘNG HÓA 
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NGHIÊN CỨU NÂNG CAO CHẤT LƯỢNG DÂY TRUYỀN CẤP 

THAN CHO LÒ HƠI NHÀ MÁY NHIỆT ĐIỆN 

 

 

 

DƯƠNG MẠNH LINH 

 

                                       

 

 

 

TN 

2011 

 

THÁI NGUYÊN 2011 

 

 

 

 

 

 

 

 



Số hóa bởi Trung tâm Học liệu – Đại học Thái Nguyên                             http://www.lrc-tnu.edu.vn 

 

 



Số hóa bởi Trung tâm Học liệu – Đại học Thái Nguyên                             http://www.lrc-tnu.edu.vn 

 

LỜI CAM ĐOAN 

 

 Tôi xin cam đoan luận văn này là công trình do tôi tổng hợp và nghiên cứu. 

Trong luận văn có sử dụng một số tài liệu tham khảo như đã nêu trong phần tài 

liệu tham khảo. 

 

                                                                                                  Tác giả luận văn 

 

 

 

  

         Dương Mạnh Linh 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Số hóa bởi Trung tâm Học liệu – Đại học Thái Nguyên                             http://www.lrc-tnu.edu.vn 

 

 

DANH MỤC KÝ HIỆU VÀ CHỮ VIẾT TẮT 

 

 

AC                                         Altemating Current 

DC                                           Direct  Current 

EDM                                                 Electrocdischarge machining 

MCU                                   Machine Control Unit 

CPU                                          Central processing Unit 

DAC                                        Digital Analog Convert 

PM                                            Permanent Motor 

VR                                         Variable – Reluctance steper motor 

PWM                                   Pulse Width Modulation 

PID                                         Proportional Intergal Derivative 

FLC                                          Fuzzy Logic Control 

MRAFC                                     Model Reference Adaptive Fuzzy Controller 

   DCS                                 Distributed Control System 

   LCS            Local Control Station 

   PS             Process Station 

   ES                        Engineering Station 

   OS                                   Operator Station 

   CPU            Central Processing Unit, 

   FCS            Field Control Station 

   RAM            Random Access Memory 
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