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LỜI CAM ĐOAN 

  

  

 Tôi xin cam đoan luận văn này là công trình do tôi tổng hợp và nghiên 

cứu. Trong luận văn có sử dụng một số tài liệu tham khảo như đã nêu trong 

phần tài liệu tham khảo.  

  

  

  

  

  

  

                                                                                     Tác giả luận văn  

  

  

  

  

                                             Roãn Văn Hóa 
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LỜI NÓI ĐẦU 

 

   Trong hệ thống điều khiển hiện đại, có rất nhiều phương pháp điều khiển 

đảm bảo tốt chất lượng điều khiển.Trong điều khiển tự động, để điều khiển chính 

xác đối tượng khi chưa biết rõ được thông số, trước tiên ta phải hiểu rõ đối tượng 

đó. Đặc biệt đối với các đối tượng phi tuyến ta cần nhận dạng được đặc tính vào - ra 

của nó để đảm bảo tạo ra tín hiệu điều khiển thích nghi được lựa chọn chính xác 

hơn. Những  bộ  điều  khiển  hiện  đại  thường  được  sử  dụng  như  lôgic  mờ, 

mạng nơron, mạng nơron mờ để nhận dạng và điều khiển thích nghi hệ thống phi 

tuyến. Ngày nay trên thế giới người ta dựa vào cấu trúc mạng nơron sinh vật để làm 

mạng nơron nhân tạo áp dụng vào các ngành khoa học kỹ thuật.  

 Trong thời gian của khoá học cao học, chuyên ngành Tự động hoá tại trường 

Đại học Kỹ thuật Công nghiệp Thái Nguyên, được sự tạo điều kiện giúp đỡ của nhà 

trường và thầy giáo TS. Phạm Hữu Đức Dục em đã lựa chọn đề tài của mình là: 

“Nghiên cứu điều khiển vị trí của phần ứng nam châm điện bằng phƣơng pháp 

ứng dụng bộ điều khiển nơron dự báo”. Trong quá trình thực hiện đề tài, được sự 

hướng dẫn nhiệt tình của thầy giáo Tiến sĩ Phạm Hữu Đức Dục, sự giúp đỡ của bạn 

bè cùng với sự nỗ  lực, cố gắng của bản thân đến nay bản luận văn của em đã hoàn 

thành. Dù đã có nhiều cố gắng, xong bản luận văn vẫn không tránh khỏi những 

thiếu sót và hạn chế, em rất mong nhận được sự góp ý của các thầy để bản luận văn 

của em được hoàn thiện hơn.  

       Em xin trân trọng cảm ơn!  

                    Học viên  

  

                                                                                       Roãn Văn Hóa 
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