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LỜI CAM ĐOAN 

 

Tôi xin cam đoan bản thuyết minh luận văn này do tôi thực hiện. Các số liệu sử 

dụng trong thuyết minh, kết quả phân tích và tính toán được tìm hiểu qua các tài 

liệu.  
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STT 
Chữ viết 

tắt 
Ý nghĩa Chú thích 

1 HTĐ Hệ thống điện  

2 SVC   Static Var Compensator   

3 TCSC  
Thyristor Controlled Series 

Capacitor  
 

4 STATCOM  Static Synchronous Compensator   

5 UPFC  Unified Power Flow Controller   

6 TCPAR  
Thyristor Controlled Phase Angle 

Regulator  
 

7 FACTS 
Flexible Alternating Current 

Transmission Systems  
 

8 ISIS Proteus 6 Professional 

Phần mềm mô 

phỏng mạch điện-

điện tử  

9 PCB Printed Circuit Board  

10 VĐK Bộ vi điều khiển  

11 SS-TX Khâu so sánh và tạo xung  
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