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Tóm tắt 

  

 Qua phân tích cấu tạo, nguyên lý làm việc và đặc tính động lực 

học của cơ cấu rung - va đập sử dụng mạch cộng hƣởng RLC, một cơ 

cấu rung - va đập mới đƣợc cải tiến đã đƣợc thiết kế, chế tạo, vận hành 

thí nghiệm, phân tích và cho ra các kết quả tích cực hơn hẳn so với trƣớc 

đây. Khả năng hiện thực hóa ứng dụng của cơ cấu rung - va đập mới này 

trong các máy khai thác rung - va đập yêu cầu kích thƣớc nhỏ gọn trở 

nên hứa hẹn hơn. 

 Cơ cấu đƣợc cải tiến làm việc dựa trên nguyên lý cộng hƣởng trong 

mạch điện gồm điện cảm và tụ điện mắc nối tiếp. Cơ cấu dao động dựa trên 

nguyên lý này đã đƣợc Mendrella [1,2] giới thiệu và đƣợc phát triển thành 

cơ cấu rung - va đập RLC bởi Nguyễn Văn Dự [3]. Tuy nhiên, cơ cấu đƣợc 

cải tiến trong luận văn này cho phép và khai thác chuyển động của ống dây 

thay vì chuyển động của lõi sắt nhƣ trong [1,2,3]. Cơ cấu đƣợc thí nghiệm 

có thể làm dịch chuyển một khối lƣợng trên 6 kg với lực ma sát tăng cƣờng 

thêm 60 N với vận tốc nhanh gấp 6 lần so với trƣớc đây. 

 Chuyển động tuần hoàn của ống dây đã đƣợc hỗ trợ bằng một hệ lò 

xo nhằm khai thác đặc tính cộng hƣởng cơ, từ đó có thể nâng cao hiệu năng 

của hệ thống. Các phân tích động lực học đã cho thấy, khoảng cách va đập, 

độ cứng của lò xo và điện áp cấp cho ống dây có ảnh hƣởng lớn đến khả 

năng chuyển động thắng các lực cản của hệ thống. Các kết quả này có thể 

đƣợc sử dụng hữu ích cho các nghiên cứu tiếp theo. 
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Các ký hiệu viết tắt 

  

FFT Phép biến đổi nhanh Fourier (Fast Fourier Transform) 

LVDT     Thiết bị đo chuyển vị tuyến tính (Linear Variable Displacement 

Transducer) 

RLC    Mạch điện trở (R), điện cảm (L) và điện dung (C) mắc nối tiếp 

RLC-07  Cơ cấu rung RLC của tác giả Nguyễn Văn Dự, 2007 

RLC-09  Cơ cấu rung RLC thực hiện bởi nghiên cứu này, 2009 
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