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Lêi nãi ®Çu 
 

Với nhu cầu nâng cao chất lượng điều khiển quá trình công nghệ, các hệ 

điều khiển nhiều vòng được áp dụng rộng rãi. Chất lượng điều chỉnh của hệ 

nhiều vòng đã đem đến kết quả rất khả quan trong điều chỉnh công nghiệp đặc 

biệt là trong các quá trình nhiệt, khi đối tượng điều khiển có quán tính lớn và 

chịu ảnh hưởng mạnh của tác động nhiễu. Từ khi kỹ thuật vi xử lý và điều khiển 

số ra đời người ta càng quan tâm nhiều hơn đến việc tổng hợp hệ thống điều 

khiển số nhiều vòng, song vì tính phức tạp của đối tượng (nhất là đối tượng 

nhiệt) cho nên lời giải nhận được của hệ thống không đem lại kết quả mong 

muốn hoặc kết quả không tối ưu do đó khi đặt tham số hệ thống người ta phần 

lớn dựa trên kinh nghiệm là chính. Trong bối cảnh đó quan điểm tổng hợp cấu 

trúc bền vững cao ra đời là cơ sở lý luận để tổng hợp hệ thống điều chỉnh liên 

tục. Theo phương pháp này cho phép thiết kế bộ điều chỉnh có độ ổn định rất 

cao, sai số điều chỉnh nhỏ, quá trình quá độ đảm bảo hệ số tắt cao trong trường 

hợp đối tượng có sự thay đổi.  

Xuất phát từ thực tế quá trình điều khiển mức nước bao hơi của nhà máy 

nhiệt điện Phả Lại 2 không tốt. Biên độ dao động lớn, thời gian điều chỉnh kéo 

dài nhất là khi có sự thay đổi về phụ tải. Độ quá điều chỉnh lớn dẫn đến mức 

nước bao hơi vượt ngoài khoảng cho phép, do đó hệ thống bảo vệ tác động có 

khi phải dừng cả tổ máy đem lại thiệt hại lớn về kinh tế. Mặt khác thời gian điều 

chỉnh kéo dài làm hư hỏng thiết bị. Một trong những nguyên nhân chính đó là 

quá trình hiệu chỉnh tham số điều chỉnh không tốt. Hệ thống hiệu chỉnh mức 

nước bao hơi ở nhà máy nhiệt điện Phả Lại 2 sử dụng phương pháp truyền thống 

mà chủ yếu sử dụng phương pháp Ziegle – Nichols có đôi chỗ sử dụng thuật 

toán thích nghi nhưng kết quả mức nước vẫn dao động lớn.  

Trong luận văn này: “Nghiên cứu nâng cao chất lƣợng điều khiển hệ 

thống điều khiển mức nƣớc bao hơi cho nhà máy nhiệt điện” do thầy giáo  
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TS. TRẦN XUÂN MINH hướng dẫn là công trình tổng hợp và nghiên cứu của 

riêng tôi. 

Qua kết quả chạy mô phỏng trên phần mềm Matlab và phần mềm Cascad 

cho thấy ứng dụng phương pháp này hệ thống hiệu chỉnh mức nước bao hơi ở 

nhà máy nhiệt điện được tốt hơn. 
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Chƣơng 1: Giới thiệu về hệ thống điều khiển mức nƣớc bao hơi trong lò hơi 

nhà máy nhiệt điện và thuật toán vƣợt khe. 

1.1. Giới thiệu về hệ thống điều khiển mức nƣớc bao hơi trong lò hơi nhà 

máy nhiệt điện. 

1.1.1. Đặt vấn đề 

Hệ thống điều chỉnh mức nước bao hơi là một trong những khâu quan 

trọng của hệ thống điều chỉnh lò hơi. Nhiệm vụ của hệ thống này là đảm bảo 

tương quan lượng nước đưa vào lò hơi và lượng hơi sinh ra. Khi tương quan này 

bị phá vỡ thì mức nước trong bao hơi sẽ không cố định. Mức nước thay đổi sẽ 

dẫn tới sự cố ở tuabin hay lò hơi. Nếu mức nước bao hơi lớn quá giá trị cho phép 

sẽ làm giảm năng suất bốc hơi của bao hơi, giảm nhiệt độ hơi quá nhiệt ảnh 

hưởng tới sự vận hành của tuabin. Nếu mức nước bao hơi quá thấp so với giá trị 

cho phép làm tăng nhiệt độ hơi quá nhiệt, có thể gây nổ hệ thống ống sinh hơi. 

 Tương quan giữ lưu lượng hơi và nước cấp bị phá vỡ do nhiều nguyên 

nhân gây ra như lưu lượng hơi, lưu lượng nước cấp, nhiệt độ nước cấp, nhiệt 

lượng than toả ra trong buồng đốt ... 

- Lưu lượng hơi: khi lượng hơi sang tuabin tăng thì mức nước trong bao hơi 

giảm và ngược lại. 

- Lưu lượng nước cấp: khi lưu lượng nước cấp vào lò tăng thì mức nước 

trong bao hơi cũng tăng. 

- Quá trình cháy: khi lượng nhiệt cấp cho lò thay đổi thì mức nước trong 

bao hơi cũng thay đổi theo. 

Khi lò đang vận hành bình thường, nếu lượng nhiệt cấp cho lò tăng lên (tăng 

lượng nhiên liệu cho quá trình cháy) thì trong một khoảng thời gian khoảng 30s, 

mức nước sẽ tăng lên đột ngột do hàm lượng hơi trong hệ thống tăng đột ngột, 
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hiện tượng này gọi là hiện tượng sôi bồng. Sau thời gian này nếu lượng nhiệt cấp 

cho lò vẫn tăng thì mức nước trong bao hơi lại bắt đầu giảm dần do lượng nước 

hoá hơi tăng lên. Khi giảm lượng than cấp cho lò thì mức nước bao hơi sẽ thay 

đổi theo chiều ngược lại, lúc này lượng nước hoá hơi ít đi dẫn đến mức nước bao 

hơi tăng lên. 

-    Áp suất trong bao hơi: khi áp suất trong bao hơi thay đổi thì mức nước 

bao hơi thay đổi theo quan hệ nghịch. Nếu áp  suất tăng thì mức nước bao hơi 

giảm và nếu áp suất giảm thì mức nước bao hơi sẽ tăng. 

Khi áp suất tăng, một bộ phận hơi trong hỗn hợp nước sẽ ngưng tụ dẫn đến 

mức nước giảm xuống. Đồng thời, khi tăng áp lực hơi thì thể tích hơi của lò 

cũng giảm, làm mức nước giảm. Ngược lại khi áp suất giảm thì dẫn đến mức 

nước trong bao hơi tăng. 

Các phương pháp điều chỉnh mức nước bao hơi: việc điều khiển mức nước 

bao hơi có thể thực hiện theo nhiều cách khác nhau tuỳ theo loại lò. Thông 

thường sử dụng ba sơ đồ là sơ đồ một tín hiệu, hai tín hiệu và ba tín hiệu. 

1.1.2. Các cấu trúc cơ bản của điều khiển mức nƣớc bao hơi 

1.1.2.1. Các ký hiệu trên sơ đồ logic 

 

 

 

             

 

 

0 

1 

  Khối cộng 

Hàm chuyển đổi )(xF  

  + 

- 

Bộ trừ 

T  Bộ truyền tín hiệu 

A  
Khối đặt giá trị 
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1.1.2.2. Sơ đồ điều chỉnh một tín hiệu  

 Tín hiệu điều chỉnh ở đây là tín hiệu về mức nước tương đối trong bao 

hơi, tín hiệu đầu ra của bộ điều chỉnh mức nước được đưa vào cơ cấu chấp hành 

để điều khiển đóng mở van nhằm thay đổi lưu lượng nước cấp vào lò theo yêu 

cầu. Cách điều khiển này chỉ dùng cho các lò hơi có dung tích nước lớn và sản 

lượng hơi nhỏ (dưới 30 T/h). 

ZT  Bộ chuyển đổi vị trí 

  
 

K    

  

Khối điều khiển PID (tỷ lệ - vi phân – tích phân): Thực hiện 

chức năng điều khiển: Tỷ lệ, vi phân, tích phân dựa trên sự 

sai lệch biến quá trình đầu vào (PV) so với giá trị điểm đặt 

(SV) cho ra tín hiệu điều khiển 

Bộ chuyển đổi tín hiệu LR  

Bộ chuyển đổi lưu lượng 

nước sang dòng điện I 
W 

P 
I Bộ chuyển đổi dòng 

điện sang áp suất 

Khâu phản hồi 

chuyển đổi tín hiệu 
Đo 

lường 


