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MỞ ĐẦU 

Đất nước ta đang trong thời kỳ công nghiệp hoá, hiện đại hoá. Việc nâng 

cấp các dây chuyền trong máy sản xuất là một vấn đề rất quan trọng và cấp 

thiết. Nhằm nâng cao chất lượng sản phẩm và tăng năng suất lao động. 

 Hiện nay, các dây chuyền in trong các nhà máy đã quá cũ và lạc hậu, 

được nhập từ nước ngoài với các thông số của dây chuyền không rõ ràng, hệ 

truyền động chủ yếu là sử dụng các bộ điều khiển truyền thống. Để nâng cao 

chất lượng thì mới dừng lại ở các mạch vòng phản hồi nên chất lượng chưa cao 

đồng thời còn có nhiều nhược điểm vì nó ảnh hưởng đên tính liên tục của hệ 

thống dẫn đên lượng đầu ra cũng dễ bị thay đổi. Do đó một vấn đề đặt ra là làm 

như thế nào để nâng cao chất lượng của hệ thống. Trên cơ sở đó thì trong luận 

văn này sẽ đi tìm h iểu, nghiên cứu và ứng dụng phương pháp điều khiển mờ 

vào việc chỉnh định tham số của bộ điều chỉnh truyền thống và thay bộ điều 

chỉnh truyền thống bằng một bộ mờ riêng vào hệ thống truyền động trong dây 

chuyền in đã có ở nước ta để nâng cao chất lượng của hệ thống. 

Điều khiển mờ hiện đang giữ vai trò quan trọng trong các hệ thống điều 

khiển hiện đại, vì nó đảm bảo tính khả thi của hệ thống, đồng thời lại thực hiện 

tốt các chỉ tiêu kỹ thuật của hệ như độ chính xác cao, độ tác động nhanh, tính 

bền vững và ổn định tốt, dễ thiết kế và thay đổi…Khác với kỹ thuật điều khiển 

truyền thống thông thường là hoàn toàn dựa vào độ chính xác tuyệt đối của 

thông tin mà trong nhiều ứng dụng không cần thiết hoặc không thể có được, hệ 

điều khiển lôgic mờ được áp dụng hiệu quả nhất trong các quá trình chưa xác 

định rõ hay không thể đo đạc chính xác được, trong các quá trình điều khiển ở 

điều kiện thiếu thông tin. Chính khả năng này của điều khiển mờ đã giúp giải 

quyết thành công các bài toán phức tạp, các bài toán mà trước đây không giải 

được.  

Sau hơn 2 năm học tập tại trường Đại học Kỹ thuật Công nghiệp Thái 

Nguyên, tôi đã được đào tạo và tiếp thu được những kiến thức hiện đại và tiên 
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tiến trong lĩnh vực tự động hoá. Trước khi tốt nghiệp cao học, tôi nhận được đề 

tài: “Nghiên cứu và nâng cao chất lượng hệ truyền động nhiều động cơ trong 

dây chuyền in” 

Nội dung của bản luận văn được đưa chia làm 4 chương: 

Chương I: Tổng quan về hệ truyền động nhiều động cơ trong dây chuyền 

in. 

Chương II:  Các phương án xây dựng hệ thống truyền động T-Đ cho dây 

chuyền in. 

Chương III: Xây dựng sơ đồ cấu trúc và tổng hợp hệ thống truyền động 

nhiều động cơ trong dây truyền in. 

Chương IV: Nghiên cứu ứng dụng điều khiển mờ để nâng cao chất lượng 

hệ thống trong dây chuyền in. 

Tôi xin trân trọng bày tỏ l òng biết ơn sâu sắc đến thầy PGS. TS Võ 

Quang Lạp - người đã hướng dẫn tận tình và giúp tôi hoàn thành luận văn thạc 

sĩ này. 

  Tôi xin trân thành cảm ơn các thầy cô ở Khoa Điện – Trường Đại học 

Kỹ thuật Công nghiệp đã đóng góp nhiều ý kiến và tạo điều kiện thuận lợi cho 

tôi hoàn thành luận văn. 

 Tôi xin trân thành cảm ơn Khoa sau Đại học, xin trân thành cảm ơn 

Ban giám hiệu Trường Đại học Kỹ thuật Công nghiệp đã tạo những điều kiện 

thuận lợi nhất về mọi mặt để tôi hoàn thành khoá học. 

    Tôi xin chân thành cảm ơn! 

Thái Nguyên, ngày   tháng   năm 2009 

Người thực hiện 
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LỜI CAM ĐOAN 

 Tôi xin cam đoan luận văn này là do tôi tự làm và nghiên cứu không 

sao chép hoặc sử dụng kết quả của người khác. 

 Tôi xin chịu trách nhiệm về lời cam đoan của mình.   

         Tác giả luận văn 
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DANH MỤC CÁC KÝ HIỆU VÀ CHỮ VIẾT TẮT 

1. M: Động cơ điện một chiều 

2. D~: Động cơ xoay  chiều ba pha 

3. CK: Cuộn kích từ 

4. Φ :  Từ thông kích từ 

5. FT: Máy phát tốc 

6. Ri ư: Bộ điều chỉnh dòng điện 

7. Rω : Bộ điều chỉnh tốc độ 

8. RT: Bộ điều chỉnhtrong mạch vòng đồng tốc 

9. T- Đ: Hệ truyền động Thyristor - Động cơ điện một chiều 

10. BT- D~: Hệ biến tần - Động cơ xoay chiều 

11. K = KI.KM.Φ : Hệ số tỷ lệ trong mạch vòng phản hồi dòng điện phần ứng: KI 

là hệ số tỷ lệ của dòng điện phần ứng;Km là hệ số mô men của động cơ 

12. PID: ( Proportional- Itergral- Derivative) Bộ điều khiển tỷ lệ tích phân đạo 

hàm 

13. WCBIkt: Cảm biến lấy dòng điện kích từ 

14. WRω : Hàm số truyền bộ điều chỉnh tốc độ 

15. WIkt: Hàm truyền bộ điều chỉnh dòng điện trong mạch vòng phản hồi dòng 

điện kích từ 

16. WT: Hàm truyền bộ chỉnh lưu cấp điện cho cuộn dây kích từ 

17. WRT: Hàm truyền của bộ điều chỉnh trong mạch vòng đồng tốc 

18. WĐ: Hàm truyền khâu điện từ của động cơ điện một chiều 

19. WCBI: Hàm truyền của khâu cảm biến lấy tín hiệu dòng điện phần ứng động 

cơ 

20. WCB: Hàm số truyền máy phát tốc 

     21.WCBT: Hàm số truyền của khâu lấy tín hiệu đồng tốc 
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CHƯƠNG I: TỔNG QUAN VỀ TRUYỀN ĐỘNG NHIỀU TRỤC 

TRONG MÁY IN 

1.1. Đặt vấn đề. 

Máy in có nhiều loại như máy in vải, máy in giấy và máy in kim loại 

trong đó có loại máy đơn giản một trục và máy in phức tạp nhiều trục. Sau đây 

ta nêu một vài loại máy in nhiều trục. 

1.1.1. Giới thiệu tổng quan về máy in giấy offset. 

Trong máy in offset thường bao gồm các bộ phận sau: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Hình 1.1: Sơ đồ cấu trúc máy in 

Ở máy in cuộn cả cuộn giấy in được tở ra để in nên không thể cuộn lại 

mà phải cắt ngay trên máy in. Do giấy cuộn có khổ lớn nên sau khi cắt máy 

thường có bộ phận gấp kèm theo. Vì băng giấy được tở ra từ cuộn giấy dang 

liên tục trên máy qua các bộ phận in nên ở máy in cuộn không có bộ phận kiểm 

soát giấy. Nhưng lại có bộ phận kiểm soát băng giấy xem có bị đứt hay không.  

Hiện nay ở các máy in cuộn đều thực hiện theo thứ tự in trước, cắt sau rồi 

gấp. Vì thế khi in trên máy in cuộn sản phẩm ra phải được in hoàn chỉnh trên 

một mặt hoặc trên cả hai mặt.  

Cấp nước 
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vào giấy 

Bộ phận kiểm 
soát giấy 

Bộ phận 
in 

Bộ phận 
ra giấy 

Cấp hơi 

Cấp mực 


