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LỜI CAM ĐOAN 

  

Tên tôi là: Chu Thị Hằng 

Sinh ngày:  24 tháng 6  năm 1970 

Học viên lớp cao học khoá 14 - Tự động hoá - Trường Đại học Kỹ Thuật Công 

Nghiệp Thái Nguyên – Đại học Thái Nguyên. 

Hiện đang công tác tại: Trường Trung học Cơ sở Võ Thị Sáu Thành Phố Yên 

Bái - Tỉnh Yên Bái. 

Tôi cam đoan toàn bộ nội dung trong luận văn do tôi làm theo định hướng của 

giáo viên hướng dẫn, không sao chép của người khác. 

Các phần trích lục các tài liệu tham khảo đã được chỉ ra trong luận văn. 

Nếu có gì sai tôi hoàn toàn chịu trách nhiệm.     

  

Tác giả luận văn 

 

 

       Chu Thị Hằng 
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LỜI CẢM ƠN 

Lời đầu tiên tác giả xin chân thành cảm ơn tới các thầy giáo, cô giáo Khoa sau 

đại học, Khoa Điện trường đại học Kỹ thuật Công nghiệp cùng các thầy giáo, cô giáo, 

các anh chị tại Trung tâm thí nghiệm đã động viên, giúp đỡ và đóng góp nhiều ý kiến 

quan trọng cho tác giả để tác giả có thể hoàn thành bản luận văn của mình. 

Trong quá trình thực hiện đề tài tôi đã nhận được sự giúp đỡ nhiệt tình của các 

thầy, cô giáo trong khoa Điện, bộ môn Điều khiển tự động hóa của trường ĐH Kỹ 

thuật Công nghiệp thuộc ĐH Thái Nguyên và các bạn đồng nghiệp. Đặc biệt là dưới sự 

hướng dẫn và góp ý của thầy TS. Đặng Danh Hoằng, người đã luôn ân cần hướng dẫn, 

chỉ bảo tôi trong suốt thời gian làm luận văn giúp cho đề tài hoàn thành mang tính 

khoa học cao. Tôi xin gửi những lời cảm ơn chân thành nhất đến thầy Đặng Doanh 

Hoàng, các thầy, cô giáo trong khoa Điện, bộ môn Điều khiển tự động – Trường Đại 

học đã giúp đỡ, tạo điều kiện trong suốt quá trình học tập tại trường. 

Do thời gian, cũng như kiến thức, kinh nghiệm và tài liệu tham khảo còn hạn 

chế nên luận văn này chắc chắn không tránh khỏi tài những thiếu sót. Rất mong nhận 

được sự đóng góp ý kiến của các thầy, cô giáo và các bạn đồng nghiệp để tôi tiếp tục 

nghiên cứu, hoàn thiện hơn nữa trong quá trình công tác sau này. 

         Học viên  

          

 

                Chu Thị Hằng 
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DANH MỤC CÁC KÝ HIỆU, CÁC CHỮ VIẾT TẮT 

Các ký hiệu: 

STT Ký hiệu Diễn giải nội dung đầy đủ 

1 CO Tín hiệu điều khiển 

2 MV Biến điều khiển 

3 CV Biến được điều khiển 

4 PM Tín hiệu đo 

5 WH Hàm truyền đạt 

6 K Hệ số khuếch đại đầu ra 

7 kI,   Các hệ số khuếch đại đầu vào 

8 SISO Tín hiệu có một đầu vào và một đầu ra 

9 MIMO Tín hiệu có nhiều đầu vào và nhiều đầu ra. 

10 SIMO Tín hiệu có một đầu vào và nhiều đầu ra. 

11 MISO  Tín hiệu có nhiều đầu vào và một đầu ra. 

 

Các chữ viết tắt 

STT Ký hiệu Diễn giải nội dung đầy đủ 

12 QTCN Mức nước cấp bình bao hơi 

13  FC fail-closed - van đóng an toàn  

14 AO air-to-open - van đóng an toàn  

15 FO fail-open - van mở an toàn  

16 AC air-to-close - van mở an toàn  

17 PID Bộ điều khiển tỷ lệ vi tích phân 

18  FLC Điều khiển logic mờ 

19 FMRAFC Bộ điều khiển mờ thích nghi theo mô hình mẫu truyền 
thẳng 
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20 Measurementdevice Thiết bị đo 

21 Sensor Cảm biến 

22 Sensor element Phần tử cảm biến, đầu đo 

23 Signal conditioning Điều hoà tín hiệu 

24 Transmitter Bộ chuyển đổi đo chuẩn 

25 Transducer Bộ chuyển đổi theo nghĩa rộng 
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