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TÓM TẮT 

Luận văn này trình bày kết quả mô hình thử nghiệm xe hai bánh tự cân bằng 

dạng hai bánh dọc (In - line wheels), có kết cấu kiểu xe máy, xe đạp hai bánh, dựa 

trên nguyên lý con quay hồi chuyển nhằm xây dựng mô hình thực nghiệm, phân tích 

các quan hệ lực, momen với khả năng tự cân bằng của xe. 

Khả năng cân bằng của mô hình xe khi không sử dụng các giải thuật điều 

khiển và thông qua các thí nghiệm thực, khả năng chịu momen xung gây lật xe cũng 

như quan hệ giữa momen gây lật và momen hồi chuyển có tác dụng cản lật đã được 

xác định bằng thực nghiệm. 

Một mô hình xe hai bánh dọc dùng con quay trục đứng đã được thiết kế, chế 

tạo để thực hiện thí nghiệm xác định khả năng chịu momen lật dạng va đập (xung) 

cũng như  momen cản lật của xe.  

Thực nghiệm cho thấy, với con quay trục đứng có momen quán tính là 0,063 

kg.m2, quay với tốc độ 3307 vòng/phút, mô hình có thể chịu được động năng va đập 

tới 32582.19 J mà xe không đổ. Ý tưởng xe hai bánh chịu va chạm đột ngột không bị 

lật đổ là có thể thực hiện được. 

Nghiên cứu đã kiểm chứng và lượng hóa được một đặc tính về quan  hệ cơ học 

của con quay hồi chuyển. Con quay hồi chuyển là một công cụ hữu ích dùng để 

chuyển đổi momen chủ động, tác dụng trong mặt phẳng chứa hai bánh xe, thành momen 

cản lật (tác dụng trong mặt phẳng chứa lực gây lật). Đặc tính này chính là cơ sở để khai 

thác hiệu ứng con quay hồi chuyển trong các mô hình, sản phẩm xe không đổ gần đây. 

Quan hệ cơ học này là cơ sở phát triển các bài toán điều khiển xe không đổ. 
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CÁC KÍ HIỆU, CÁC CHỮ VIẾT TẮT 
 

HP            Mặt phẳng thẳng đứng (Horizontal Plane) . 

VP            Mặt phẳng nằm ngang (Vertical Plane) . 

BP            Mặt phẳng cân bằng (Balance Plane) . 
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