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CHƢƠNG 1 : MỞ ĐẦU 

 

1. Tính cấp thiết của đề tài. 

Là một giáo viên của khoa Điện - Cơ sở Sơn Tây thuộc trường Đại học Lao 

động Xã hội, trực tiếp tham gia đào tạo nghề “Điện công nghiệp“, nên tôi rất 

quan tâm đến hệ truyền động điện xoay chiều nói trên với mục đích nâng cao 

kiến thức về lĩnh vực này: làm chủ được các công việc thiết kế, lắp đặt hệ 

thống mới và góp phần đào tạo ra đội ngũ cán bộ kỹ thuật điện làm chủ được 

các hệ thống truyền động xoay chiều đạt chất lượng cao trong thực tế, đáp 

ứng yêu cầu của nền sản xuất hiện đại. 

Hiện nay hệ truyền động sử dụng động cơ điện xoay chiều ngày càng 

được sử dụng rộng rãi trong thực tế do có nhiều ưu điểm. Đặc biệt ngày nay, 

cùng với sự phát triển mạnh mẽ của công nghệ điện tử công suất, vi xử lý và 

công nghệ máy tính thì việc điều chỉnh tốc độ động cơ xoay chiều đạt được 

những chỉ tiêu chất lượng điều chỉnh cao trở nên dễ dàng. Trước đây trong 

các ngành sản xuất công nghiệp các hệ truyền động đòi hỏi chỉ tiêu chất lượng 

cao (Điều chỉnh tốc độ vô cấp, phạm vi điều chỉnh rộng, độ ổn định cao.....) 

thường dùng hệ truyền động một chiều. Hiện nay do giải quyết tốt việc điều 

chỉnh tốc độ động cơ xoay chiều, nên hệ thống truyền động điện một chiều được 

thay thế bằng hệ thống truyền động điện xoay chiều và đang trở nên phổ biến. Vì 

vậy các hệ thống truyền động sử dụng động cơ xoay chiều (Điển hình là hệ 

truyền động biến tần - động cơ xoay chiều 3 pha rô to lồng sóc) không những 

được nhiều nhà nghiên cứu quan tâm giải quyết, mà ngay trong các trường đào 

tạo đại học, cao đẳng nghề điện cũng được đưa vào chương trình đào tạo, nhằm 

đào tạo được những cán bộ kỹ thuật đáp ứng được yêu cầu của sản xuất.  

Xuất phát từ những lý do trên và yêu cầu của trường Đại học Lao động 

và Xã hội trong đào tạo nghề, tôi chọn đề tài : “Nghiên cứu xây dựng hệ 


