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MỞ ĐẦU  

     Bài toán quy hoạch tuyến tính có hai dạng cơ bản là dạng chuẩn và dạng chính 

tắc, hai dạng này có quan hệ mật thiết với nhau. Bài toán quy hoạch tuyến tính 

dạng chuẩn là bài toán có miền ràng buộc là một hệ bất phương trình tuyến tính 

với các biến không âm, còn bài toán quy hoạch tuyến tính dạng chính tắc là bài 

toán quy hoạch có miền ràng buộc là một hệ phương trình tuyến tính với các biến 

của nó có dấu không âm. 

    Thuật toán đơn hình và đơn hình đối ngẫu do George Dantzig và Lemke đề xuất 

vào những năm 1947 và 1954 đã giải bài toán quy hoạch tuyến tính ở dạng chính 

tắc. Nhiều bài toán quy hoạch tuyến tính trên thực tế thường bắt đầu ở dạng chuẩn 

tắc, do vậy luận văn này trình bày phương pháp nón xoay giải trực tiếp bài toán 

quy hoạch tuyến tính với miền ràng buộc là hệ bất phương trình tuyến tính, từ đó 

xây dựng thuật toán nón xoay tuyến tính giải bài toán quy hoạch tuyến tính dạng 

chuẩn với hàm mục tiêu có hệ số không âm và một vài ứng dụng của nó.  

     Luận văn gồm 2 chương: 

   Chương 1 trình bày phương pháp nón xoay và thuật toán nón xoay tuyến tính giải 

bài toán quy hoạch tuyến tính với hàm mục tiêu có hệ số không âm với cơ sở xuất 

phát ban đầu là gốc tọa độ O(0,0,…,0). 

  Chương 2 trình bày ứng dụng của thuật toán nón xoay tuyến tính trình bày trong 

chương 1 giải cho hai lớp bài toán quy hoạch tuyến tính thường gặp sau khi đã đưa 

hai lớp bài toán này về dạng bài toán quy hoạch tuyến tính với hàm mục tiêu có hệ 

số không âm. 

    Các thuật toán nón xoay trình bày trong luận văn này được xây dựng chi tiết, 

các bước của thuật toán được trình bày sao cho chúng ta có thể dễ dàng lập trình 

chuyển sang các chương trình trên máy tính bằng các ngôn ngữ như Pascal, C, 

Java, ... 

    Luận văn này hoàn thành dựa trên các  tài liệu [5]. [6], và các tài liệu có trong 

phần tài liệu tham khảo.  

 

                                                                                            Tác giả 
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Chƣơng 1 

PHƢƠNG PHÁP NÓN XOAY VÀ THUẬT TOÁN NÓN XOAY TUYẾN 

TÍNH GIẢI BÀI TOÁN QUY HOẠCH TUYẾN TÍNH VỚI HÀM MỤC TIÊU 

CÓ HỆ SỐ KHÔNG ÂM 

 

Nội dung chƣơng này, chúng tôi trình bày một phƣơng pháp giải bài toán 

quy hoạch tuyến tính với miền ràng buộc là hệ bất phƣơng trình tuyến tính thuộc 

lƣợc đồ xấp xỉ ngoài (vì nó xuất phát giải từ đỉnh của một nón đơn hình tuyến tính 

ngoài miền chấp nhận đƣợc) gọi là thuật toán nón xoay tuyến tính [5]. Từ đó trình 

bày một trƣờng hợp riêng biến thể của nó giải bài toán quy hoạch tuyến tính dạng 

chuẩn khi hàm mục tiêu có các hệ số không âm, đây là lớp bài toán thƣờng hay gặp 

trong thực tế.      

1.1. Bài toán quy hoạch tuyến tính      

    XÐt bài toán quy hoạch tuyến tính với miền ràng buộc là hệ bất phƣơng trinh 

tuyến tính sau: 

1

( ) , . min
( )

: : , 0, 1,2,...,

n

i i

i

n i

L i

f x C x c x
L

x P x A x b i mR

 

x
n

R , Ai là véc tơ dòng và Ai n
R , m  n, Ai (ai1, ai2, ..., ain) ≠ O(0,…,0) , 

 C(c1, c2,…, cn),  bi  
1

R ,  i=1, 2, ..., m. Hạng của hệ A
i
 (i=1, 2, …, m) bằng n, giả 

thiết này rất bình thƣờng bởi miền ràng buộc PL của bài toán quy hoạch tuyến tính 

nói chung bao giờ cũng có ràng buộc về dấu của biến x. 
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1.2. Khái niệm về nón đơn hình tuyến tính, cạnh và phƣơng của nón và Nón – 

min (nón cực tiểu) 

1.2.1. Khái niệm về nón đơn hình tuyến tính 

      Xét tập M ®­îc x¸c ®Þnh tõ n rµng buéc tuyÕn tÝnh nµo ®ã cña PL , cô thÓ lµ: 

M:={x  
n

R  : <Ai, x>+ bi   0  i  I}                                                      (1.1) 

trong ®ã I:=
1 2, ,..., ni i i  {1, 2, ..., m}, /I/ = n (ở đây /I/ là số đo hay là số phần tử 

của tập I) vµ Ai với i  I lµ mét hệ ®éc lËp tuyÕn tÝnh. Tập M gọi là nón đơn hình  

tuyến tính của hệ ràng buộc PL víi ®Ønh xM lµ nghiÖm (®­îc x¸c ®Þnh) thoả mãn hÖ 

sau: 

      <Ai, x>+ bi = 0,  i  I                                                (1.2) 

Hệ véc tơ Ai víi  i  I đƣợc gọi là cơ sở của nón M, hay còn gọi là cơ sở của đỉnh 

x
M

. Tập I gọi là tập chỉ số của cơ sở của nón M.  

1.2.2. Khái niệm về cạnh của nón đơn hình 

 Với mỗi i  I,  tập hợp các điểm x   Rn thỏa mãn hệ:  

      <Ar, x>+ br = 0, r  I\{i}                                                                           (1.3) 

gọi là đƣờng thẳng i của nón M. 

 Tập các điểm x thoả mãn hệ: 

, 0, \

, 0

r

r

i

i

A x b r I i

A x b
 

gọi là cạnh i của nón M.   

 Với mỗi i (i  I), VÐc t¬ i

Mz  (i  I), x¸c ®Þnh bëi hệ: 

                    
, 0, ,   

, 1

r i

M

i i

M

A z r I r i

A z
                                                           (1.4) 

gọi là véc tơ chỉ phƣơng của cạnh i của nón M. 
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    Đỉnh x
M

 của nón M có thể xác định từ (1.2), trong trƣờng hợp biết hệ véc tơ chỉ 

phƣơng i

Mz  (i  I) thì chúng ta có thể sử dụng công thức sau: 

                                            .M i

i M

i I

x b z                                                            (1.5) 


