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MỞ ĐẦU 

 

1.1. Tính cấp thiết của đề tài 

Đất đai là nguồn tài nguyên thiên nhiên, tài sản quốc gia quý báu, là địa bàn để 

phân bố dân cư và các hoạt động kinh tế, xã hội quốc phòng, an ninh; là nguồn vốn, 

nguồn nội lực để xây dựng và phát triển bền vững quốc gia. Yêu cầu đặt ra đối với 

hệ thống quản lý đất đai là sử dụng tài nguyên đất một cách hợp lý và hiệu quả nhất, 

nhằm đảm bảo thực hiện tốt các mục tiêu phát triển kinh tế và công bằng xã hội, tài 

nguyên đất được bảo vệ tốt vì vậy xây dựng một hệ thống quản lý đất đai hiện đại là 

một nhiệm vụ cần thiết nhằm mang lại lợi ích thiết yếu cho phát triển kinh tế, tạo 

công bằng xã hội và bảo vệ môi trường. Một hệ thống quản lý đất đai hiện đại sẽ 

đảm bảo quyền lợi hợp lý của Nhà nước, nhà đầu tư và người sử dụng đất cũng như 

mọi thành phần có liên quan. Hệ thống hồ sơ địa chính gồm bản đồ địa chính và hệ 

thống sổ sách đi kèm phải được thiết lập rõ ràng cho từng thửa đất, người sử dụng 

đất có giấy chứng nhận quyền sử dụng đất là điều kiện tối thiểu để đưa pháp luật đất 

đai vào cuộc sống, khắc phục tình trạng vi phạm pháp luật về đất đai, sử dụng đất 

không hiệu quả, lãng phí của cả người sử dụng đất cũng như người quản lý.  

Hiện nay, công tác thành lập bản đồ địa chính và bản đồ địa hình tỷ lệ lớn chủ 

yếu được thực hiện bằng phương pháp toàn đạc điện tử. Đây là phương pháp có độ 

chính xác tốt, cho phép đo vẽ ở mức độ chi tiết cao nhất, tuy nhiên có yếu điểm là 

phải dựa trên mạng lưới đo vẽ dày đặc và phải đảm bảo thông hướng giữa các trạm 

đo dẫn đến năng suất lao động rất hạn chế trong những khu vực có địa hình dày đặc.  

Những năm gần đây hệ thống định vị toàn cầu GPS (Global Positioning 

System) ngày càng phát triển hoàn thiện và sử dụng rộng rãi, hiệu quả với độ chính 

xác cao đã được ứng dụng rộng rãi trong đo đạc bản đồ bởi các tính ưu việt như: có 

thể xác định tọa độ của các điểm từ các điểm gốc mà không cần thông hướng, việc 

đo đạc nhanh, đạt độ chính xác cao, ít phụ thuộc vào điều kiện thời tiết, kết quả đo 

đạc có thể tính trong hệ tọa độ toàn cầu hoặc hệ tọa độ địa phương và được ghi dưới 


