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LỜI CAM ĐOAN 

 

Tên tôi là: Trần Quang Đạt 

Sinh ngày 25 tháng 06 năm 1980. 

Học viên cao học khóa 14, chuyên ngành Kỹ thuật điều khiển và tự 

động hóa, Trường đại học kỹ thuật công nghiệp Thái Nguyên. 

Hiện đang công tác tại Trường Trung cấp nghề cơ khí I Hà nội. 

Tôi xin cam đoan: Đề tài “Nghiên cứu xây dựng mô hình và thiết kế 

bộ điều khiển trường nhiệt độ trong phôi ” do thầy giáo, PGS.TS. Nguyễn 

Hữu Công hướng dẫn là công trình nghiên cứu của riêng tôi. Tất cả các tài 

liệu đều có xuất xứ rõ ràng.  

 Tác giả xin cam đoan tất cả những nội dung trong luận văn đúng như 

nội dung trong đề cương và yêu cầu của thầy giáo hướng dẫn. Nếu có nội 

dung gì trong nội dung của luận văn thì tác giả xin hoàn toàn chịu trách nhiệm 

với lời cam đoan của mình. 

Thái Nguyên, ngày 20 tháng 5 năm 2014 

Tác giả 

 

 

 

Trần Quang Đạt 
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LỜI CẢM ƠN 

 

 Lời đầu tiên em xin bày tỏ lòng biết ơn chân thành, lời cảm ơn sâu sắc 

tới thầy giáo, PGS – TS Nguyễn Hữu Công, người đã trực tiếp chỉ bảo, hướng 

dẫn em trong suốt thời gian qua. 

 Em xin chân thành cảm ơn các nhà khoa học, các bạn học viên cùng 

nhóm, các tổ chức Khoa, Trung tâm thí nghiệm, Phòng ban của Trường Đại 

học Kỹ thuật công nghiệp Thái Nguyên đã có những ý kiến đóng góp quý báu 

và tạo điều kiện thuận lợi cho em trong suốt quá trình thực hiện đề tài luận văn. 

 Mặc dù được sự chỉ bảo sát sao của thầy giáo hướng dẫn, sự nỗ lực cố 

gắng của bản thân, song vì kiến thức còn hạn chế nên chắc chắn luận văn này 

không tránh khỏi những thiếu xót nhất định. Em rất mong được sự chỉ bảo của 

các thầy cô giáo và đóng góp chân thành của các bạn để nội dung nghiên cứu 

của em được hoàn thiện hơn.. 
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Thái Nguyên, ngày 20 tháng 5 năm 2014 

Tác giả 
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DANH MỤC CÁC KÝ HIỆU, CÁC CHỮ VIẾT TẮT 

PID Proportional Integral Derivative 

ĐK Điều khiển 

/ t Đạo hàm riêng theo thời gian 

/ , ,x y z  Đạo hàm riêng theo không gian x, y, z 

Q Nhiệt lượng 

Q Dòng nhiệt 

vI  Đối lưu 

J  Truyền dẫn. 

D  Hệ số khuếch tán [m
2
/s]. 

C Mật độ [kg/m
3
]. 

eJ  Dòng năng lượng [W/m
2
] 

0J  Mô men quán tính 

 Tốc độ góc 

 Thế năng. 

u Nội năng 

 Hệ số dẫn nhiệt. [Wm
-1o

C
-1

]. 

a Hệ số dẫn nhiệt độ. [m
2
s

-1
] 

 Hệ số nhớt động học [Ns/m
2
]. 

P Áp suất [N/m
2
] 
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xv Lượng vào. 

xR Lượng ra. 

t Nhiệt độ thực của vật [
0
C] 

t* Nhiệt độ yêu cầu của vật nung [
0
C] 

 Thời gian nung [s]. 

l  Chiều dầy của thỏi [m]. 

T Nhiệt độ kim loại [
0
C] 

C1 , C2 
Hệ số bức xạ [ W(m

2
)

-1
K

-4 
]. 

k1, k2,  Hệ số truyền nhiệt đối lưu [ W(m
2
)

-1 
C

-1
]. 

Tp1, Tp2 Nhiệt độ khí trong lò [
0
C] 

βsp, βm Các hệ số ghi ảnh hưởng hấp thụ 

s  Bức xạ 

k  Đối lưu 

h Chiều dầy của mối lớp 

1 , 2  Hệ số truyền nhiệt tổng cộng bên ngoài 

Cn Hệ số bức xạ quy dẫn 

Fm, Fs Diện tích mặt bức xạ của vật liệu tường lò [m
2
] 

εm, εp Độ đen của vật liệu và của khí 

T1  T7 Nhiệt độ các lớp [
0
C ] 

WPID(P) Hàm truyền bộ điều khiển PID 

mK  Hệ số khuếch đại 

Ti Hằng số thời gian tích phân 
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TD Hằng số thời gian vi phân 
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