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Ngày nay với tình hình dân số và nền công nghiệp phát triển không 

ngừng, năng lượng càng thể hiện rõ vai trò quan trọng và trở thành yếu tố không 

thể thiếu trong cuộc sống. Tuy nhiên trong khi nhu cầu sử dụng năng lượng đang 

ngày càng gia tăng thì các nguồn năng lượng truyền thống được khai thác sử 

dụng hàng ngày đang dần cạn kiệt và trở nên khan hiếm. Một số nguồn năng 

lượng đang được sử dụng như nguồn nguyên liệu hoá thạch (dầu mỏ, than đá…) 

đang cho thấy những tác động xấu đến môi trường, gây ô nhiễm bầu khí quyển 

như gây hiệu ứng nhà kính, thủng tầng ozôn, là một trong những nguyên nhân 

làm trái đất ấm dần lên. Các khí thải ra từ việc đốt các nguyên liệu này đã gây ra 

mưa axit, gây hại cho môi trường sống của con người. Còn nguồn năng lượng 

thuỷ điện (vốn cũng được coi là một loại năng lượng sạch) thì cũng không đáp 

ứng được nhu cầu tiêu thụ điện hiện nay trong khi tình trạng mức nước trong hồ 

chứa thường xuyên xuống dưới mực nước chết. Trước tình hình đó, vấn đề phải 

tìm được những nguồn năng lượng mới để đáp ứng nhu cầu sử dụng năng lượng 

đang lớn mạnh hàng ngày, thay thế những nguồn năng lượng có hại cho môi 

trường hoặc đang cạn kiệt đang trở nên cấp thiết, đòi hỏi nhiều sự quan tâm.   

Luận văn với đề tài: “

” được xuất phát từ yêu cầu thực tế 

trên. như vậy sẽ tiết kiệm được nhiên liệu truyền thống và giảm tối thiểu sự ô 

nhiễm môi trường và phát triển ngành công nghiệp sản xuất 
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