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MỞ ĐẦU 

1. Tính cấp thiết của đề tài: 

Trong những năm gần đây trên thế giới nói chung và Việt Nam nói 

riêng, nhu cầu về điện năng tăng cao trong sản xuất và đời sống xã hội. Đồng 

thời trên thế giới hiện nay,việc khai thác các nguồn năng lượng một cách hiệu 

quả đang là nhu cầu đòi hỏi các nhà khoa học quan tâm. Một trong những 

nguồn điện chủ yếu ở Việt Nam hiện nay là nhiệt điện. 

Điện năng đóng vai trò vô cùng quan trọng trong đời sống kinh tế - chính 

trị - trên toàn thế giới. Nhu cầu sử dụng điện năng của mỗi quốc gia ngày 

càng tăng. Cùng với sự tồn tại của các nhà máy Thủy điện, Điện hạt nhân, Pin 

mặt trời, Sức gió, Địa nhiệt... thì nhà máy nhiệt điện đóng vài trò đáng kể. 

Ở nước ta thì các nhà máy nhiệt điện cung cấp trong nhiều năm gần đây 

dao động trong phạm vi 20%. Các tổng sơ đồ phát triển điện và dự đoán còn 

phát triển trong tương lai. Đối với các nhà máy nhiệt điện hiện nay thì nhiên 

liệu chính sử dụng vẫn là than và khí thiên nhiên, các loại nhiên liệu lỏng ít 

được sử dụng do nhiên liệu này hạn chế. Vì vậy việc nghiên cứu các phương 

pháp điều khiển hiện đại nhằm nâng cao chất lượng các quá trình của nhà máy 

nhiệt điện là rất quan trọng. 

Việc ứng dụng các thuật toán điều khiển hiện đại sẽ nâng cao được chất 

lượng và số lượng sản phẩm, đưa lại hiệu quả kinh tế rõ rệt cho công nghiệp 

nước ta.    

Vấn đề quan trọng của các hệ thống điều khiển quá trình là bộ điều 

khiển. Với các bộ điều khiển cho hệ thống điều khiển quá trình có chất lượng 

thấp như thích nghi, không bền vững,tín hiệu điều khiển không bị chặn.Việc 

đưa ra phương pháp điều khiển hiện đại áp dụng cho hệ thống điều khiển quá 

trình,cụ thể là điều khiển mức nước cấp đảm bảo khả năng hoạt động tốt trong 

mọi chế độ làm việc đòi hỏi các nhà khoa học không ngừng phát triển nghiên 


