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DANH MỤC CÁC KÝ HIỆU VÀ CHỮ VIẾT TẮT 
 

Ký 

hiệu 

Ý nghĩa 

PSS Thiết bị ổn định hệ thống nguồn công suất, viết tắt của Power System 

Stabilizer.  

AVR Bộ tự động điều chỉnh điện áp, viết tắt của Automatic Voltage Regulator. 

CSPK Công suất phản kháng. 

HTĐ Hệ thống điện. 

VAC Điện áp xoay chiều, viết tắt của Voltage Alternating Current.  

TĐK Thiết bị tự động điều chỉnh kích từ. 

CLK Chỉnh lưu cầu ba pha có điều khiển. 

CĐXL Chế độ xác lập. 

QTQĐ Quá trình quá độ. 

VP Kênh điều chỉnh theo tín hiệu đạo hàm. 

CH Bộ phận kích thích cường hành. 

ĐL Máy biến áp đo lường. 

BĐ Thiết bị biến đổi(chỉnh lưu và lọc). 

SS Khối so sánh. 

TCL Chỉnh lưu thyristor. 

MBA Máy biến áp. 

MF Máy phát. 
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MỞ ĐẦU 
1. Tính cấp thiết của đề tài 

Ở Việt Nam, sự khởi sắc của nền kinh tế sau đổi mới, làm nhu cầu về điện gia tăng 

đột biến. Để đáp ứng được sự gia tăng đó, chúng ta đang xây dựng rất nhiều các nhà máy 

điện như: thủy điện Sơn La, nhiệt điện Vĩnh Tân 2, nhiệt điện Vũng Áng… đồng thời mở 

rộng các nhà máy nhiệt điện đang có: Phả Lại 2, Uông Bí, Cẩm Phả, trung tâm nhiệt điện 

Phú Mỹ… Đặc biệt là việc phát triển các nhà máy thủy điện nhỏ: thủy điện Nho Quế 3 

hay thủy điện Nậm Ly…, phần lớn thiết bị của chúng là ngoại nhập. 

Trong các nhà máy điện thì máy phát điện đồng bộ là thiết bị quan trọng, mà hệ 

thống kích từ là một trong các hệ thống thiết bị quan trọng nhất quyết định đến sự làm 

việc an toàn của máy phát điện. Nên khi vận hành cần quan tâm đến các vấn đề: 

Một là khi hệ thống bị tác động bởi sự cố hoặc khi phụ tải thay đổi nhanh, dẫn đến 

công suất phát ra sẽ thay đổi xuất hiện sự mất đồng bộ của máy phát điện đồng bộ, thời 

gian kéo dài có thể gây phá hủy máy. 

Hai là khi vận hành các tổ máy phát điện đồng bộ làm việc song song trong một nhà 

máy hay quá trình hòa vào lưới điện, làm xuất hiện các dao động, ảnh hưởng đến chế độ 

làm việc của hệ thống điện, nếu thời gian kéo dài làm cho chất lượng điện năng giảm. 

Để đảm bảo cho hệ thống làm việc tốt thì cần phải loại bỏ được hoặc làm suy giảm 

tới mức tối thiểu những nhiễu loạn trên hệ thống, thiết bị ổn định hệ thống nguồn công 

suất (PSS) đã được sử dụng cho mục đích này [7, 8, 9]. 

Cho đến nay thiết bị ổn định hệ thống nguồn công suất (PSS) đã được rất nhiều các 

tác giả nước ngoài quan tâm, tuy nhiên trong nước thì rất ít tác giả hay tài liệu nói đến 

PSS. Do đó trong quá trình xây dựng, cũng như để hòa lưới cho các nhà máy gặp nhiều 

khó khăn như: thiết bị ngoại nhập có giá cao làm tăng chi phí đầu tư ban đầu, tài liệu viết 

bằng tiếng anh… 

Đề tài này, nhằm nghiên cứu thiết kế bộ điều khiển cho thiết bị ổn định hệ thống 

nguồn công suất (PSS), góp phần giải quyết được những khó khăn trên. 

Với những lý do nêu trên, tác giả mạnh dạn tìm hiểu nghiên cứu, thiết kế bộ điều 

khiển PSS với hy vọng sẽ được ứng dụng rộng rãi trong thực tế, làm giảm chi phí đầu tư, 

tăng tỷ lệ nội địa hóa cho các trạm phát điện mới và nâng cao hiệu quả hoạt động của các 

trạm phát điện hiện có. 

2. Ý nghĩa khoa học và thực tiễn của đề tài 

Ý nghĩa khoa học: Ứng dụng kỹ thuật điều khiển mới xây dựng bộ điều khiển để ổn 

định hệ thống công suất, nhằm nâng cao chất lượng hoạt động của các thiết bị ổn định hệ 

thống nguồn công suất PSS. 

Ý nghĩa thực tiễn: Làm chủ được công nghệ thiết kế và chế tạo thiết bị ổn định hệ 

thống nguồn công suất, ứng dụng cho các trạm phát điện vừa và nhỏ. 

3. Phương pháp nghiên cứu 

Nghiên cứu lý thuyết: 

− Tham khảo sách giáo khoa, giáo trình, tài liệu… về hệ thống điện, máy phát điện, 

hệ thống kích từ máy phát. 

− Tìm hiểu nghiên cứu tài liệu trên thế giới về thiết bị ổn định hệ thống nguồn công 

suất (PSS − Power System Stabilizer). 

− Xây dựng mô hình toán học: Cho hệ thống máy phát, bộ điều khiển, máy biến áp, 

đường dây truyền tải,… 


