
 

ĐẠI HỌC THÁI NGUYÊN 

TRƯỜNG ĐẠI HỌC KỸ THUẬT CÔNG NGHIỆP 

--------------------------------------- 

 

 

 

 

LUẬN VĂN THẠC SĨ KỸ THUẬT 

CHUYÊN NGÀNH: CÔNG NGHỆ CHẾ TẠO MÁY 

 

 

 

 

PHÁT TRIỂN DÀN PIN  

NĂNG LƯỢNG MẶT TRỜI TỰ XOAY 
 

 

 

 

 

 

 

 

NGUYỄN HOÀNG GIANG 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

THÁI NGUYÊN,  2011 

ĐẠI HỌC THÁI NGUYÊN 



 

TRƯỜNG ĐẠI HỌC KỸ THUẬT CÔNG NGHIỆP 

--------------------------------------- 
 

 

NGUYỄN HOÀNG GIANG 

 
 

 

PHÁT TRIỂN DÀN PIN  

NĂNG LƯỢNG MẶT TRỜI TỰ XOAY 
 

CHUYÊN NGÀNH: CÔNG NGHỆ CHẾ TẠO MÁY 

 

 

LUẬN VĂN THẠC SĨ KỸ THUẬT 

 
 

 
 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
THÁI NGUYÊN,  2011 

HƯỚNG DẪN KHOA HỌC 

 

 

 

 

HỌC VIÊN 

 

 

PGS.TS. Nguyễn Văn Dự 

 

Nguyễn Hoàng Giang 

 
 

KHOA ĐÀO TẠO SĐH 

 

 

 

 

BGH TRƯỜNG ĐHKTCN 

 

 

  
 



Luận văn Thạc sĩ kỹ thuật                            Nguyễn Hoàng Giang – K12 CNCTM 

Số hóa bởi Trung tâm Học liệu – ĐHTN   http://www.lrc-tnu.edu.vn 

Lời cam đoan 

 Tôi xin cam đoan các kết quả trình bày trong cuốn luận văn này là của bản 

thân thực hiện, chưa được sử dụng cho bất kỳ một khóa luận tốt nghiệp nào khác. 

Theo hiểu biết cá nhân, chưa có tài liệu khoa học nào tương tự được công bố, trừ 

những thông tin tham khảo được trích dẫn. 

 

 

 

Nguyễn Hoàng Giang 

Tháng 10  năm 2011 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Luận văn Thạc sĩ kỹ thuật                            Nguyễn Hoàng Giang – K12 CNCTM 

Số hóa bởi Trung tâm Học liệu – ĐHTN   http://www.lrc-tnu.edu.vn 

Lời cám ơn 
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khuyên, những lời động viên và là hậu phương vững chắc để tôi có thể yên 

tâm học tập, lao động và nghiên cứu luận văn.  

Tôi xin chân thành cám ơn ban giám hiệu, khoa đào tạo sau đại học 
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tham gia khóa học này. 

Cuối cùng tôi xin gửi lời cám ơn đến các đồng nghiệp, bạn bè đã hỗ 

trợ và giúp đỡ tôi trong khoá học. 
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Tóm tắt 

Luận văn này trình bày cách tính toán kết cấu, công suất  cơ cần thiết để 

xoay dàn pin mặt trời theo hướng tia nắng;  chế tạo và thử nghiệm cho dàn pin tự 

xoay có công suất trên 100W. Kết quả cho thấy, sử dụng truyền đông vít me đai 

ốc làm cho dàn hoạt động êm và ổn định hơn so với kết cấu dùng bọ truyền trục 

vít bánh vít trước đây. Kết quả đo thực nghiệm cho thấy công suất cần thiết để 

quay dàn 100W chỉ khoảng 5W. Có thể kết luận rằng, công suất tiêu thụ cho hệ 

thống xoay dàn nhỏ hơn nhiều so với công suất phát điện của dàn. 

Dàn pin xoay quanh một trục có góc nghiêng theo vĩ độ gồm có hai thành 

phần chính. Thành phần thứ nhất là mô đun cơ khí, bao gồm khung dàn, trục 

quay, bộ giảm tốc, trụ đỡ và động cơ điện. Thành phần thứ hai là mô- đun điều 

khiển bao gồm bộ cảm biến quang điện, mạch điều khiển, bộ vi xử lý, và hai 

công tắc hành trình. Dàn quay được điều khiển thông qua bộ vi xử lý được lập 

trình trước, bộ điều khiển nhận tín hiệu đầu vào từ bộ cảm biến quang điện và 

công tắc hành trình, tín hiệu đầu ra của bộ điều khiển dùng để quay động cơ theo 

chiều thuận, chiều nghịch hoặc dừng. Kết quả tính toán cho thấy, công suất cần 

thiết để xoay dàn luôn luôn nhỏ hơn rất nhiều so với công suất điện do dàn phát 

ra. 

Dựa vào kết quả tính toán tổng quát, một dàn pin tự xoay có công suất đầu 

ra 110W đã được chế tạo. Quá trình vận hành thử nghiệm cho thấy dàn hoạt động 

ổn định ở chế độ điều khiển bằng tay cũng như điều khiển tự động, sử dụng ánh 

sáng của bóng đèn sợi đốt cũng như ánh sáng mặt trời. Lỗi điều khiển làm cho 

dàn quay trở về vị trí ban đầu khi không có ánh sáng của các nghiên cứu trước 

làm đã được khắc phục hoàn toàn trong nghiên cứu này.    
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